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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot przygotowawczych zwanych z zadaniem inwestycyjnym p.n.:
.Remont pokrycia dachu hali sportowej i lacznika przy Szkole Podstawowej Nr 2
zlokalizowanej przy ul. Sienkiewicza 53a w Gluszyg.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jesto jadokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot etyich projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot aganych
Z rozbiérkami i demontami, istniejcych elementéw budynku wymienionych w dokumentacji
projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawowegszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST - 00 ,Wygaaia ogoéline”

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST — 00 ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puxa
w ST — 00 ,Wymagania ogélne” .
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST - 00. ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzt do rozbidrki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementéw drog i elementéw j.w. e by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru
— urzgdzenia ¢czne i mechaniczne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST — 00 ,Wymagania ogoélne”.



[ST.01 | Roboty rozbiérkowe i demorawve | 3]

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki i elementéw zlemontowanych

Materiat z rozbiorki i elementéw zdemontowanychzme przewozi dowolnym srodkiem
transportu.
Elementy zdemontowane w trakcie transportu musst& zabezpieczone przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST - O0y\dgania ogolne”.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw obiektow obejmugunicie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w dokumentacji projektowzgodnie z dokumentacjprojektow,
SST lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.

Jali dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamwentaryzacyjnej lubl/i
rozbiérkowej, Inspektor nadzoru mpolecé Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacii.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob okéony w ST
lub przez Inspektora nadzoru.

Elementy i materialy z rozbiorki stagie wkasndcia Wykonawcy, powinny by usungte
Z terenu budowy.

Materiaty z rozbiérki podlegajutylizacji na koszt Wykonawcy.

Roboty rozbiorkowe nalg prowadzé w sposob, ktéry nie spowoduje uszkodzenia
pozostatych elementow obiektu.

Przed rozpoeziem robot Wykonawca winien zgtéspisemnie lub wpisem do dziennika
budowy elementy budynku uszkodzone.

5.3. Wykonanie robot demont@owych

Wykonawca dokona demomia elementéw wskazanych w dokumentacji. Przed
demontaem Wykonawca dokona agtizenia istnigjcych elementow od instalacji budynku.
Odlgczenie fotowoltaiki musi nagi¢ przez osobz uprawnieniami elektrycznymi.

Przed rozpoeziem demontau, Wykonawca winien zgtoSipisemnie fakt jakichkolwiek
uszkodzé demontowanych elementow. Wykonawca zabezpie@adpuszkodzeniem instalacj
podiczeniowy elementow demontowanych.

Wykonawca przed demomtsn wykona dokumentacje zdjows demontowanych
elementéw oraz ich numeracji, celem poprawnego aianpo wykonaniu robét. Wykonawca
zabezpieczy zdemontowane elementy w magazynie wlasiWykonawca odpowiada za
zdemontowane elementy do czasu ich mant®o wykonaniu robét pokrywczych, Wykonawca
dokona: ponownego moma zdemontowanych elementéw, wykona pomiary wynit@)z
przepisow prawa oraz dokona ich uruchomienia. #aéhia i uruchomienia muszokon&
osoby posiadage uprawnienia elektryczne, adekwatne do prowadzorgbot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w ST - 00 ,Wymagania ogolne”.
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6.2. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych i demontazowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplémowykonanych roboét
rozbiérkowych oraz demontawych i sprawdzeniu poprawém dokonania montal elementow
ponownie zamontowanych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 , Wyana&gogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Catas¢ robot wynikagca z dokumentacji projektowej i STWIOR.
Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST - 00 ,Wyaniag ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 00 ,Wymagania ogolne.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy.



