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ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej 4 wymagania dotyee wykonania i odbioru
robdt zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktgysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammjaca podstaw stosowan jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizatjb6t na zadaniuMODERNIZACJA- PRZEBUDOWA
DROGI DOJAZDOWEJ DO GRUNTOW ROLNYCH obr eb Sierpnica na dziatkach nr 354/10, 444,

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysoi@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchoda:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzewyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, aekrich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzmgiez usytuowania obiektu (kontur, podpory,
punkty).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zalamania osi trasnky kierunkowe oraz pogtkowy i kohcowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotysee robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéjsid™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mi& srednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5do 1,7 m.



Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispmoej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
diugcsci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spraztu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymagane] doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy én@ przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQNymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &byvykonane zgodnie z obogziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&gjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierine do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagizg@ odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformadwanzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. Bddy te powinny by usunete na koszt
Zamawiajicego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #dia si¢c od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomit o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikge z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostagwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy musgzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.



Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robdtnstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne plawidlowej realizacji rob6t nate do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtdwnych osiiy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pamy by¢ zastabilizowane w sposoéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmklowinzane do punktow pomocniczych, pabmych
poza granig rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zalayé robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalwy¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze nma wykorzysta punkty state na stabilnych, istriejych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperow roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwojra w nawiazaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji nigawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentaciji projektowej.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej sico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naly wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robét zagi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumengagprojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenigtré w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysade przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni
1 metr. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegks ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektovy.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgorzyczétkéw i filaréw
mostow i wiaduktow.



W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtgela powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych
nalezy prowadzé wedtug ogdlnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/M¢magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jestitza obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@gmagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi tramynktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatyae;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platna¢ robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestau koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya/@mac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysaiaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.
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USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y4 wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z usugtiem drzew i krzakow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammjaca podstaw stosowan jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizatjb6t na zadaniuMODERNIZACJA- PRZEBUDOWA
DROGI DOJAZDOWEJ DO GRUNTOW ROLNYCH obr eb Sierpnica na dziatkach nr 354/10, 444,

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zsanych z usugtiem
drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robét praggewczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagangome” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéjid™1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usurciem drzew i krzakdw naly stosowa:
- pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpniich usuricia z pasa drogowego,
- spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewozé transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage warté¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny &y
transportowane w sposob nie powagtyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QWVymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzakow obejmujwyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyphné@v oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozostadopo wykarczowaniu.



Teren pod budow drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopidw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinie bgzyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zw#ane z usugciem drzew i krzakdw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinkg drzew o widciwosciach materialu zytkowego nalgy wykonywa& w tzw. sezonie gbnym,
ustalonym przez bktyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopow, z ktérych drigst przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren nalgy oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawaddczgsci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypyraekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren naleoczyscic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly sina gébokasci
do 60 cm poriiej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuwgjatkiem przypadkoéw podanych w punkcie
5.3.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona dmigma, powinna b§ przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemzelleroslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongvto powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajcage sé w pasie robét ziemnych, powinny bywykarczowane, za
wyjatkiem nastpujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s} co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanerday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinry $biete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powysze odsipstwo od ogolnej zasady, wymagiagj karczowania pni, nie ma zastosowaniaelje
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu podsteve nasypu,

b) w obrebie wyokmglenia skarpy wykopu przecingiego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny¢by
$ciete rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetni gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.0QR6boty ziemne”.
Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nade tymczasowo zabezpieczprzed gromadzeniemesi

w nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewadstawiaice wartdé jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne ihiny przewidziane do ponownego sadzenia powinny twkopane z din
ostraznoscia, w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkdgzenastipnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostmiopo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna kok drzewrs za pomog specjalistycznego spytai, to sposob
wykonania powinien odpowiadazaleceniom producenta spmz. Niewyteczne pozostaisi po przerGbce
powinny by usunite przez Wykonawgez terenu budowy.

Jereli dopuszczono spalanieshimnosci usunitej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca ma
obowinzek zadbé, aby odbylo s ono z zachowaniem wszystkich wymogoéw bezpiaszea i odpowiednich
przepiséw.

Zaleca sj stosowanie technologii, umdwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégiilo
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alboaspalw dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po
zakaczeniu spalania ogigpowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigytch sg czsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdl zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spalenimstaprzeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usua¢ go w miejsce tymczasowego skltadowania lub w infggste zaakceptowane przezyniera, w
ktorym kedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusungte przez Wykonawgz terenu budowy. 3 pozostatdci
po spaleniu, za zgadnzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinnyg bye uktadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta warstw gruntu
0 grubdci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio wyréwnana i zasgczona. Pozostald po spaleniu
nie mog by¢ zakopywane pod rowami odwadnriegmi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorychbgdia si
przeptyw wod powierzchniowych.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt’6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie kompldtio usunécia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zsarzenie gruntu wypelni@ego doty powinno speinta
odpowiednie wymagania olkdlene w OST D-02.00.00 ,,Robatgmne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q0/¢magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova rob6t zwiazanych z usugciem drzew i krzakow jest:
- dladrzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@gmagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneo/ch
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robo6t obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakdow,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie @atna koe drzewr, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozostadopo wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneJ\Sa wymagania dotycice wykonania i odbioru
robot zwizanych ze zdiem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammjaca podstaw stosowan jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizatgjbot na zadaniuMODERNIZACJA- PRZEBUDOWA
DROGI DOJAZDOWEJ DO GRUNTOW ROLNYCH obr eb Sierpnica na dziatkach nr 354/10, 444,

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robot zeanych ze zdgiem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach robo6t przggetvczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagangome” pkt 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéjuid™1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nada&j st do
powtdrnego uycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robét spezem zmechanizowanym nie jest fioe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlandportu na odlegié wymagajgca zastosowania
takiego sprztu.
Do wykonania robét zwezanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtornego iycia, naley
stosowa:
— noze do cecia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo poz@éwtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona tognsportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano wOST D-00@QNymagania ogdine” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdéwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien dpczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do piejszego @ycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw oz innych czynngi okreilonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu paaviby wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgshaw wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyzsace dla prawidlowego wykonania robét, wadihie mae
stanow€ zagraenie dla bezpiecastwa robét (zmienna grubdwarstwy humusu,ssiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanychagar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokaici jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, S&T
wskazana przez kyniera, wedtug faktycznego stanu wesdwania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagwdo
rozliczenia czynnéxi zwiazanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skltadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunposuinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przett@ayszczeniem, a tak najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow#& humusu w czasie intensywnych opaddéw i bémmnio po nich, aby unikid
zanieczyszczenia ghnlub innym gruntem nieorganicznym. Nadmiar humusdetry wywiezé zgodnie ze
wskazaniami layniera. Jeeli humus staje siwtasnagcia Wykonawcy naley go wywiezé poza teren rob6t na
sktadowisko.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplgtmaisunicia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/Mmagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@¢magania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,



— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



D-01.02.03

WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwizanych z wyburzeniem obiektow budowlanych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammjaca podstaw stosowan jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagjbot na zadaniuMODERNIZACJA- PRZEBUDOWA
DROGI DOJAZDOWEJ DO GRUNTOW ROLNYCH obr eb Sierpnica na dziatkach nr 354/10, 444,

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t zwanych z wyburzeniem
obiektow budowlanych, to jest:
— $ciany piwnic budynkow,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgékenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagangotne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
0Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét zwigzanych z wyburzeniem obiektow

Do wykonania rob6t zwrzanych z wyburzeniem obiektow budowlanych maletosowa:
— spycharki,
- fadowarki,
— mioty pneumatyczne,
a w razie potrzeby specjalistyczny sgirdo wyburza i prac strzatowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Wyb&rodka transportu zatg od
odlegtcici i warunkow lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00@)Mymagania ogoélne” pkt 5.



5.2. Czynndci wstgpne

Roboty rozbiérkowe obejmaijusunecie z terenu budowy wszystkich obiektéw budowlanywhstosunku
do ktdrych zostalo to przewidziane w dokumentaigktowe].

Obiekty znajdujce st w pasie robét drogowych, nie przeznaczone do wgsiani powinny by przez
Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzeniemeli®biekty, ktére maj by¢ zachowane, zostamszkodzone
lub zniszczone przez Wykonagycto powinny one by odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob
zaakceptowany przez Zamaviieggo.

5.3. Roboty rozbiérkowe

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaujientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej obiektow
przewidzianych do rozbiorki, siynier maze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
bedzie okrélony przewidziany odzysk materiatow.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiérki, wykme z elementow mbwych do powtdrnego
wykorzystania powinny hyusuwane bez powodowaniaedinych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staj
si¢ wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Jeveli jest maliwe oraz dopuszczone przezzymiera spalenie nieprzydatnych elementéw uzyskanych
wyniku prac rozbiérkowych, niezdne czynnéci nalezy przeprowadz&z zachowaniem ustaeokreslonych w
ST D-01.02.01 p. 5.4.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST &t wlasnacia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) po usuritych obiektach budowlanych lub ich elementach, dmage sé w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektowy beda wykonywane wykopy drogowe, powinny dbyymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&inbnalery zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowe;.

Doty, w miejscach gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych, nalewypetnié warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacz&go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olkdlenymi w ST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Jezeli obiekty budowlane przeznaczone do uetiai stanowi elementy uytkowanego uktadu
komunikacyjnego (mosty, estakady, tunele itp.) Whdwca mae przysipi¢ do rob6t rozbiérkowych dopiero po
zapewnieniu odpowiedniego objazdu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf’'6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t wyburzeniowych

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplétriausunécia resztek budynkéw i budowli,
gruzu, kamieni i blokéw skalnych oraz sprawdzenszkodzé elementdéw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetniggego doty po usuefych kamieniach, blokach skalnych lub obiektach
budowlanych powinno spetiiadpowiednie wymagania oktene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q/@nagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest ni (metr szécienny) wyburzonych obiektéw budowlanych, ustyéh kamieni
i/lub blokéw skalnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0/@¢magania ogéine” pkt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mirobét obejmuje:
- rozebranie i wyburzenie obiektow budowlanych,
- odwiezienie materiatu z rozbiorki,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— ewentualne zasypanie i z&gczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustych obiektach,
— usunkcie kamieni i blokéw skalnych,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



