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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA T ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

" Przebudowa drogi gminnej na dziatce nr 284, w obrebie Grzmigca "

1. S-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robaot Budowlanych

Specyfikacja Techniczna S — 00.00.00 wymagania ogdlne odnosi si¢ do wymagan dotyczacych
wykonania i odbioru robdt, ktdre zostang wykonane w ramach — przebudowy drogi gminngj jw.
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych stanowi czeéé dokumentéw

przetargowych i1 nalezy jg stosowal w zlecaniu 1 wykonaniu robét opisanych w podpunkceic 1.2.

1.2 Zakres robot objetych ST
Prowadzi¢ roboty ziemne i posadowieniowe w okresach o malym nasileniu opadéw, unikac

wykonywania wykopow na dlugi okres przed przystapieniem do robdt posadowieniowych. Chronié
koryto drogi przed wodami powierzchniowymi, a ewentualnie wody opadowe 1 gruntowe na biezaco
usuwac z korony drogi. Prace ziemne na trasie drogi wykonaé nalezy sprzetem mechanicznym
(spycharki, koparki, réwniarki)- po koronic istnicjgee] drogi, prace porzadkowe- mechanicznie i
rgeznie. Droge mozna wykonaé odeinkami po ok. 100m (wykorytowanie profilu drogi z warstwg
wyrownaweza (odcinajacg ) z piasku, geowloknina, geokrata z wypelnieniem kruszywem z
naddatkiem 5cm), aby unikngé koleinowania wykonanych juz wezesniej robot, podezas gorszych
warunkow atmosferyeznych. Ulozenie nawierzchni z uszezelnieniem mozna wykonaé na calosei
drogi, po wykonaniu wezesniej wykonanych prac konstrukeyjnych na odcinkach skladowych drogi.

Kruszywa powinny by¢ rozkladane w warstwach o jednakowe] grubosci, przy uzyciu ukladarki albo
réwniarki. Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszezeniu i

zaklinowaniu osiggnigto grubos¢ projektowang. Kruszywa nie moga posiadaé domieszek gliniastych i

ilastych, musza by¢ sortowane i1 o uziarnieniu ciaglym.
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Krzywa uziarnienia kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie, okreslona wedlug PN-
EN 933- 1:2000 [2] powinna leie¢ miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia
podanymi na rysunku w powyiszej normie. Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i

nie mozZe przebiegaé¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej



uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac
2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo. Zaleca si¢ zastosowanie ciezkich kruszyw (np.
pochodzenia granitowego), aby zapobiec ich przemieszczaniu sie i wymywaniu podczas

ewentualnych wod powodziowych.

Wszystkie kruszywa (inne materialy takze) musza by¢ akceptowanc przez inspektora nadzoru.
Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢ zageszcezane przejsciami walca statycznego gladkiego, o
nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie nawierzchni i wszystkich
wezesnicjszych warstw konstrukcyjnych, powinno rozpoczaé sig od krawedzi 1 stopniowo przesuwacd

pasami podtuznymi, czgéciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej drugiej krawedzi.

Dobor walca gladkiego w zaleznosci od twardosci kruszywa, mozna przyjmowaé wedlug zasad:
- skaly migkkic od 30do 60 MPa: nacisk walca 55-70k N/m

- skaly $redniotwarde od 60 do 100 MPa: nacisk walca 65-80 kN/m

- skaly twarde od 100 do 200 MPa: nacisk walca 75-100 kN/m

- skaly bardzo twarde > 200 MPa: nacisk walca 90-120 kN/m
Zalkres prac:

1.2.1 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drogi w terenie
pagorkowatym lub podgéorskim- uwzgledni¢ takze ewentualny geodezyjny pomiar
powykonawczy.

Wyszezegolnienie robot:

1. Sprawdzenie 1 uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami.

2. Niwelacja kontrolna krawedzi 1 osi trasy.

3. Niwelacja kontrolna poprzecznikow z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekroi.

4. Wyznaczenie krawgdzi skarp z ustawieniem i konserwacja szablonow.

5. Zabezpieczenie osi trasy przez wyniesienie jej poza obreb robot.

6. Wykonywanie pomiaroOw biezacych w miar¢ postgpu robot.

7. Wyrob kotkow pomiarowych 1 reperéw w okresie budowy.

1.2.2 do 1.2.4 Mechaniczne karczowanie drzew roznych $rednic z cigciem drewna pila
mechanicznag

Wyszczegolnienie robot:

1. Przewrocenie drzewa spycharka.

2. Obcigcie wierzchotka 1 galezi.

3. Odciggnigcie galezi na odlegltose do 20 m 1 ulozenie w stosy.

4. Przetoczenie dluzycy na odlegtosé do 15 m 1 utozenie na podkladach.

1.2.5 Rgezne Scinanie, karczowanie zagajnikow 1 krzewow sredniej gestoscel
Wyszczegolnienie robot:

1. Rgczny wyrab drzew zagajnika, podszycia i krzakow z odrabaniem galezi.

2. Odniesienie na odleglos¢ do 50 m dragowiny, galezi 1 krzakow z utozeniem w stosy.
3. Wykarczowanie pniakow z odniesieniem poza granice roboty na odleglos¢ do 50 m 1
ulozenie w stosy.



1.2.6 Odkrywki (otwory) w trasie drogi, do pomiaréw grubosci warstw, wykonywane r¢cznie
co 50m, w 3 miejscach (osi drogi 1 symetrycznie przy poboczach) z zasypaniem 1 ubiciem (w
czasie odbioru robodt przez inwestora)

Wyszczegolnienie robot:

1. Wykopanie reczne lub wiertnicg otworéw do wierzchu geokraty.

2. Sprawdzenie grubosci warstwy w obecnosci zamawiajgcego.

3. Zasypanie otworow tym samym urobkiem z ubiciem mechanicznym.

4. Nizsze warstwy powinny by¢ zgloszone 1 odebrane wczesnie] jako roboty ulegajace
zakryciu.

5. Nie nalezy robi¢ glebszych otworow kontrolnych aby nie zniszezy¢é geokraty i
geowltokniny.

UWAGA! Wszystkie odkrywki, otwory pomiarowe (i ich ponowne zakrycie- uzupelnienie
warstw konstrukcyjnych) przy odbiorze koficowym oraz przy odbiorach czesciowych i robot
zanikowych, zostana wykonane przez Wykonawce (przy pomocy jego robocizny i sprzetu) i na
jego koszt. Wykonawca musi uwzglednic¢ te koszty w swojej cenie ofertowej (np. w tzw. kosztach
posrednich).

1.2.7 Mechaniczne wykonanie koryta na calej szerokosci jezdni 1 pierwszego zjadu od p. 00-
w gruncie kat. [-I'V - §rednia glebokos¢ 30 em. Uwzgledni¢ transport wody do zageszczania.
Wyszczegolnienie robot:

1. Odspojenie gruntu ze zlozeniem urobku na odklad lub hatde.

2. Profilowanie dna koryta z mechanicznym zaggszczeniem do wsp. 0,97

3. Uformowanie poboczy z wyréwnaniem do wymaganego profilu.

4. Mechaniczne zaggszezenie poboczy.

1.2.8 Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami przedsigbiernymi 0.15 m3 na odklad w
gruncie kat. III Grunt oblepiajacy naczynie robocze. Wyrdéwnanie 1 podeinanie Wyzszej
skarpy z prawej na zawezeniach drogi oraz dodatkowe poglebienie korvta na poczatku
Wyszczegolnienie robot:

1. Odspojenie gruntu koparka z umieszczeniem urobku poza krawedzia skarpy.

2. Re¢czne wykonanie 1 utrzymanie tymezasowych rowkow odwadniajacych.

3. Reczne wyrownanie z grubsza korony 1 skarp wykopu oraz odktadu.

1.2.9 Plantowanie terenu po obu stronach drogi -porzadkowanie po zakonczeniu robot (poza
krawedziami dogi)- z wyréwnaniem skarp z obu stron drogi.

Wyszczegolnienie robot:

1. Scigcie wypuktosci lub zasypanie wglebien z ubiciem powierzchni.

2. Rozlozenie nadmiaru na skarpach z ubiciem.

3. Splantowanie 1 uporzadkowanie pasa terenu na szer.2,0m poza pasem drogi z obu stron
drogi

1.2.10 Warstwa odcinajaca (wyrownawcza) zageszczana mechanicznie - 10 em grubosé po
zageszezeniu z piasku tamanego, sortowanego 0/Smm

Wyszczegolnienie robot:

1. Uzupelniajagce wyréwnanie podloza.

2. Rozscielenie warstwy odcinajace] 1 doprowadzenie do wymaganego profilu.

3. Mechaniczne zaggszezenie warstwy odeinajace] do wsp. 0,98 z polewaniem woda.



1.2.11 Warstwa wzmacniajaca grunt pod warstwy technologiczne z geowlokniny na calej
szerokosei jezdni z boczna zakladka zabezpieczajgca kruszywo przed wysypywaniem si¢ na
nizsza skarpe

Wyszczegolnienie robot:

1. Rozlozenie geowtdkniny zgodnie z projektem na wyrownanym i zageszczonym podtozu z
kruszywa tamanego.

2. Umocowanie geowltokniny do podloza szpilkami.

geowlokniny wielowarstwowe — minimalne wymagania:

- 0 wytrzymatosci na rozcigganie wzdhuz 1 wszerz- min. 35 kN/m,

- odpornos¢ na przebicie- 6500 (metoda CBR)

- odpornos¢ na przebicie dynamiczne (Srednica otworu) -max. 13mm

- wodoprzepuszczalnos¢ w kierunku prostopadlym do plaszezyzny wyrobu —min. 30 I/'m2 s
- wydluzenie przy max. obcigzeniu- min. 85 % (w obu kierunkach)

1.2.12 Wzmacnianie podloza gruntowego geokratami o srednich komorkach o wysokosci 10
cm z wypelnieniem mieszanka drogowa 0/63 z naddatkiem 5cm (lgczna grubos¢ warstwy
zaggszezonego kruszywa 15cm)

Wyszezegolnienie robot:

1. Ulozenie geokrat .

2. Mocowanie geokrat za pomocg stalowych szpilek oraz klamer

3. Wypelienie komor krat kruszywem- mieszanka drogowa o uziarnieniu ciaglym i
zaggszezeniem do wsp. 1,0- z nadmiarem Scm po zaggszezeniu

Parametry minimalne dla geokrat:

1. Wysokose siatki komérkowej ma wynosi¢ 100 mm

2. Sekeja geokraty "srednie komorki”, pole powierzchni komorki ok. 875 em2 (25x35¢m)

3. Minimalna grubos$¢ tasmy: 1,5 mm (+/- 0,1)

4. Wytrzymalosé tasm: 100 mm - min. 14 kN/m (tolerancja -2 kN)

4. Wytrzymalo§é polgczenia - min. 15 kN/m (tolerancja -2 kN)

5. Wytrzymalos¢ zgrzewow: 100mm - od 2100 N do 4200 N

1.2.13 Nawierzchnia z mieszanki drogowej o uziarnieniu cigglym 0/31,5 - grubosé po
zaggszezeniu 7 ecm. Uwzglednic transport wody do zaggszezania.

Wyszezegolnienie robot:

1. Mechaniczne rozscielenie warstwy kruszywa j/w.

2. Re¢czne odrzucenie nadziarna.

3. Zaggszezenie do wsp. 1,0 1 profilowanie warstwy z nawilzeniem woda.

1.2.14. Uzupekienie rozkopu trojkatnego, po bokach drogi, powstatego przy korytowaniu -
grubosé po zageszezeniu 30 cm- szerokosé u gory ok. 30cm, z zawatowaniem. Uwzglednié
transport wody.

Wyszczegolnienie robot:

1. Mechaniczne lub regczne rozscielenie warstwy kruszywa j/w.

2. Reczne odrzucenie nadziarna.

3. Zaggszezenie do wsp.1,0 1 profilowanie warstwy z nawilzeniem woda.

1.2.15 Uszczelnienie jezdni, zjazdow 1 mijanek piaskiem tamanym 0/2 1 0/5, warstwa
grubosci 0,5 cm- na calej szerokosci korony drogi. Uwzgledni¢ dostawe materialéw na
budowe 1 wodg wodociggows do zageszezania.



1. Mechaniczne rozscielenie warstwy kruszywa j/w.
2. Zamknigcie gornej warstwy nawierzchni przez rozscielenie w/w kruszywa.
3. Pielegnacja wykonanej nawierzchni i ponowne zawatowanie catosei do wsp. 1,0

1.2.16 Poprzeczny wodospust drewniany na koncu drogi z drewna twardego (dab, modrzew)
Wyszczegolnienie robot:

1. Przygotowanie warsztatowe wodospustu.

2. Transport na budowe.

3. Montaz w koronie drogi

1.2.17-1.2.19 Transport materiatléw budowlanych po drogach publicznych - kruszyw
samochodami cigzarowymi o duzej tadownosci 1 po drodze gminnej samochodami
cigzarowymi (lub tadowarkami) o malym nacisku osiowym

Wyszczegolnienie robot:

1. Uruchomienie pojazdu.

2. Dojazd do kopalni

3. Zaladowanie kruszywa na kopalni

4. Przejazd z tadunkiem.

5. Przetadunck na mniejsze érodki transportu 1 wyladunek na drodze lub w migjscu
skladowania

1.2.20 do 1.2.22 Wywoz urobku z robot ziemnych
Wyszezegolnienie robot:

1. Podstawienie pojazdu pod zatadunck.

2. Zaladowanie urobku

3. Przejazd z tadunkiem.

4. Przebycie drogi powrotnej.

UWAGA!

Dodatkowe obowiazki przy wykonywaniu prac, okreslonych Przedmiarem robot, Projektem
Budowlanym i Niniejsza Specylikacja, znajduja sie w opisach do tabel poszczegolnych pozycji w
katalogach KNR.

1.3 Pomiary no$nosci nawierzchni thuczniowej

Nalezy wykona¢ lekka plyta dynamiczng, zgodnie z BN-64/8931-02. Pomiary nalezy
wykona¢ nie rzadziej niz raz na 300 m2, lub wedlug innych zalecen Inspektora Nadzoru.
Nawierzchnia thuczniowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci podane w tablicy

jak nizej:
Minimalny modul odksztalcenia mierzony przy uzycin phyty
Kategoria ruchu 0 srednicy 30 e MPa
pierwotny Wormy
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkoéredni i {redni 100 170

Zagegszezenie nawierzchni thiczniowe) nalezy uznaé za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtérnego
modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztalcenia, mierzonych przy uzyciu plyty o srednicy
30 cm, jest nie wigkszy od 2,2:
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Wb sl S Sk Pomiary wykonywaé nalezy w osiach i obu skrajach drogi, przy poboczach.

Wyniki pomiardw po osiggnigeiu wlasciwego zageszezenia 1 no$noéci nalezy ujgé w tabeli i1
sporzadzié protokol, potwierdzony przez kierownika budowy i inspektora nadzoru ze strony
inwestora.

1.3.1 Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow (dotyczy kazdej warstwy konstrukceyj
nej przy robotach zanikowych i nawierzchni):

1. Szerokos¢ koryta drogi: co 50m
2. Roéwnosé podluzna: w sposdb ciagly (wizualnie 1 niwelatorem)
3. Roéwnosé poprzeczna: co 50m (latg)

4. Grubos¢ warstw konstrukeyjnych: w 3 punktach co 50m (odchytki: +10%, -15% - ale
srednia arytmetyczna powinna wynies¢ grubosé projektowana)

5. Badanie wody: dla kazdego watpliwego zrodla

7. Badanie zageszezenia 1 nosnosci: nalezy wykona¢ lekka plyta dynamiczng, zgodnie z BN-
64/8931-02. Pomiary nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 300 m2, lub wedhlug zalecen
Inspektora Nadzoru

1.4 Ogolne wymagania dotyczace wykonywania robot (w tym zanikowych)

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé¢ ich wykonania, oraz za ich zgodnos¢ z przedmiarem
robot, Projektem Budowlanym i niniejszg Specyfikacja Techniczng Wykonania 1 Odbioru Robdt
Budowlanych, oraz poleceniami Zamawiajgcego. Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie,
przekaze Wykonawcy teren budowy. Podezas prowadzenia robot, zwrdcic nalezy uwage na roboty
zanikowe (ulegajace zakryciu) 1 za kazdym razem zglasza¢ je do odbioru, przez Kierownika Budowy
(Wykonawee), do Inspektora Nadzoru (Inwestora). Ich odbiory i prawidlowos¢ wykonania, musza
by¢ kazdorazowo potwierdzone wpisami do Dziennika Budowy (zalozy¢ mimo, ze nie jest
wymagany) 1 osobnymi protokétami robét zanikowych. Protokoly robét zanikajacych (nalezy takze
wykonaé protokol na warstwe nawierzchni), w kazdym przypadku zawiera¢ muszg pomiary kontrolne
(z taka czestotliwoscig jaka zaklada STWIORB w p. 1.3.1)- grubos¢ i szerokosc warstwy,
zageszezenie, no$nosé, rownosé, spadki itp. Odbiory tych robdt dokonywanc bgda w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogolnego postgpu prac.
Gotowos¢ danej czgsci robot zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie pdZnigj niz 3
dni od daty wpisu do dziennika budowy i zawiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru
(telefonicznie, emailowo). Warstwa nawierzchni rownieZz podlega odbiorowi jak roboty zanikowe,
przed odbiorem koncowym (nalezy takze sporzgdzié protokdt). Protokdly sporzadzane przy odbiorze
poszczegolnych warstw, powinny zawieraé w ukladzie tabelarycznym: date sporzadzenia, pomiar
grubosci warstw (z dopuszczalng tolerancja, ale érednia arytmetyczna, powinna wynosi¢ wartosé
projektowang), szeroko$ci warstw, stopien zaggszczenia i no$nosc. Protokoty robdt zanikowych
muszg zawieraé zalaczniki w postaci badan kontrolnych, przewidzianych w STWIOR, wraz z

podpisami kierownika budowy i inspektora nadzoru.



Od momentu zawalowania profilu starej nawierzchni, moina przebudowywac droge odcinkami,
w taki sposob, by nie niszezy¢ cigzkimi érodkami transportu, wezeéniej zageszezonych fragmentow
(uplastyczniane podloza, powtdrne koleinowanie i niszczenie zawalowane] podbudowy gruntowej)
warstw konstrukcyjnych drogi.

Zaleca si¢ transport materialéw po budowie- mnigjszymi samochodami o tadowno$ci do 5 ton, lub
innym sprzgtem (np. fadowarki) o mniejszym nacisku osiowym.

W razie nadmiernego ''rozjeidienia', wykoleinowania i uplastycznienia, istniejacej korony
drogi, ciezkimi srodkami transportu przez Wykonawce (o tadownosci powyiej Ston - takie
podczas prowadzenia robot w czasie opadow atmosferycznych), Wykonawca bedzie musial na
wlasny koszt naprawi¢ szkody, poprzez ponowne zastabilizowanie profilu drogi, dodatkowa

warstwa kruszywa i ponowne zawalowanie.

1.4.1 Zgodno$¢ robot z Przedmiarem Robét i Specyfikacja Techniczna Wykonania i
Odbioru Robot.

Dokumenty — Projekt budowlany z rysunkami, Przedmiar robot , Specytikacja Techniczna Wykonania
Odbioru Robét- przekazane przez Zamawiajgcego stanowia komplet, a wymagania wyszezegdlnione
choéby w jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawey, tak jakby zawarte byly w calym
komplecie. Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow, lub opuszezen w dokumentach, a o ich
wykryciu powinien natychmiast powiadomié¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian,
poprawek lub wyjasnien. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z
przedmiarem robot i ST. Dane okreslone w przedmiarze robét 1 ST beds uwazane za wartosei
docelowe, wszelkic odchylenia wymagajg uzyskania pozytywnej opinii Zamawiajacego. Cechy
materialow 1 elementéw budowli musza byé jednorodne 1 wykazywac bliska zgodnosé z okreslonymi
wymaganiami. W przypadku gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z przedmiarem robot
Iub ST 1 wplynic to na niezadowalajgca jakosc robdt, to takie materialy beda niezwlocznie zastgpione

innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.4.2. Informacje i wymagania zwiazane z terenem budowy
Informacje dotyczace drogi gminnej

Ninigjsze opracowanie dotyezy przebudowy istniejgcej, gminngj drogi o nawierzchni nieulepszone;,
jak w tytule powyze] — o szerokosei jezdni 3,5m i o dlugodci 288m. Celem ninigjszej dokumentacji
technicznej jest przedstawienie zakresu robdt, majaeych za zadanie przywrécenie pelnych funkceji
dojazdowej drogi gminngj, o nawierzchni nieulepszonej, umozliwiajacej prowadzenie gospodarki
rolngj 1 lesnej na przyleglych dzialkach. Podstawowym zaloZzeniem jest przebudowa po trasie
istnicjgee) juz drogi gruntowej, znajdujgee] si¢ w zlym stanie technicznym, w sposob warunkujgey jak
najmniejszy wplyw na uwarunkowania érodowiskowe, gwarantujgcy jednoczeénie jak najwigkszg

trwalo$é wykonanych robot.

Na potrzeby budowy, woda moze byc pobierana z istnigjacych potokéw, po uprzednim zbadaniu, Ze

nadaje si¢ do zaggszezania kruszyw. Po zakonczeniu prac budowlanych Wykonawca zobowigzany
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jest do uporzadkowania placu budowy 1 doprowadzenia terenu wokdél drogi do stanu pierwotnego
(zastanego przez rozpoczgeiem prac budowlanych). Wykonawca bedzie zobowigzany umowa do
przyjecia odpowiedzialnosci od nastgpstw 1 za wyniki dzialalnosci w zakresie:

- organizacji 1 wykonywania robot budowlanych,

- zabezpieczenia interesow o0sob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkdow bezpieczenstwa pracy,

- bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 pieszego w otoczeniu budowy,

- ochrony mienia zwigzanego z budows.

Wykonawca w trakcie prowadzenia prac zobowigzany jest stosowaé si¢ do ogdlnie obowigzujgeych
przepiséw prawa pracy zasad BHP przy prowadzeniu robdt budowlanych.

Wykonawca bedzie zobowigzany do wykonywania i utrzymywania stanie nadajacym si¢ do uzytku
oraz do likwidacji wszystkich robdt tymczasowych, niezbednych do realizacji przedmiotu
zamowienia. Zamawiajacy nie bedzie oplacal robot tymczasowych takich jak: wrzadzenia do
transportu pionowego, zabezpieczania powierzchni pionowych i poziomych (np. muréw przepustow)

folig chronigeg przed przedostawaniem sig kurzu 1 opaddéw atmosferycznych trakeie prowadzenia prac.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania podstawowe.

Co najmniej na 7 dm roboczych przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick materiatléw
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi informacje zaswiadczajace o dopuszezeniu ich do
stosowania w budownictwic na podstawie ustawy z dma 16 kwietnia 2004 r. ,,O wyrobach
budowlanych”. Materialy powinny by¢ oznaczone znakiem B lub CE. Dla materialdw oznakowanych
znakiem CE przewidzianych do zastosowania na zewnatrz nalezy udokumentowa¢ dostosowanie ich
do polskich warunkéw klimatycznych. Do materialoéw 1 wrzgdzen nie posiadajgcych oznaczen B lub
CE nalezy zalaczyé aprobaty techniczne potwierdzajace przydatno$¢ wyroby budowlanego do
zamierzonego zastosowania. Zwroci¢ zwlaszeza nalezy uwage na sortowane kruszywa lamane, o
uziamieniu cigglym- mieszanki drogowe, 1 ich dopuszezenie do zastosowania w drogownictwie. Nie
stosowac tzw. niesortow, bedacych materialami odpadowymi przy produkeji kruszyw oraz kruszyw
pochodzenia sztucznego (np. zuzli, kruszonej cegly, keramzytow, itp.- chocby posiadaly wszelkie
atesty 1 $wiadectwa dopuszczalnosci w budownictwie drogowym). Wszystkic stosowanc materiaty
muszg posiadac deklaracje wlasciwosci uzytkowych (okreslajace ich parametry fizyczne i

wlasciwoscel). Wszystkie materialy muszg by¢ akceptowane przez inspektora nadzoru.
2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymezasowo skladowane materiaty do czasu gdy bedg potrzebne do robdt
byly zabezpieczone przed zanieczyszezeniem i wplywem warunkow atmosterycznych, zachowaly
swoja jakos$¢ 1 wlasciwosé do robot 1 byly dostegpne do kontroli. Miejsca czasowego skladowania beda
zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miegjscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza

terenem budowy w miegjscach zorganizowanych przez Wykonawcsg.



2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom a w szczegdlnosci wymienione w , Krajowym Wykazie
Zakwestionowanych Wyrobéw Budowlanych™ zostang przez Wykonaweeg wywiezione z terenu
budowy, badz zlozone w miejscy wskazanym przez Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robét w ktorym
znajda sig nie zadbane 1 nie zaakceptowane materialy Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko liczae

si¢ Z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.
2.4 Wariantowe stosowanie materialow .

Jesli przedmiar robot lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialdow w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze co najmniej na
siedem dni roboczych. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdézniej zmieniany

bez zgody Zamawiajacego. Musza one takze posiadaé deklaracjg wlasciwosei uzytkowych.
3. SPRZET

W trakcie realizacji robdot nalezy stosowaé urzadzenia sprawne technicznie nie powodujjce
nadmiernego hatasu 1 zanieczyszczenia srodowiska olejem, smarami itp. Ze wzgledu na
nieskomplikowany charakter robét nic przewiduje si¢ wystgpienia potrzeby zastosowania maszyn i
wrzadzen innych niz powszechnie stosowane w budownictwie inzynieryjnym 1 drogowym.
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje nickorzystnego

wplywu na jakos$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

W trakcie realizacji robot nalezy stosowac srodki transportowe sprawne technicznie nie powodujace
nadmiernego halasu 1 zanicczyszezenia érodowiska, olejem, smarami itp. Pojazdy do przewozenia
materialéw wrazliwych na warunki atmosferyezne winny posiadaé szezelne plandeki ochronne.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna

nickorzystnic na jakosé wykonywanych robot 1 whasciwoséei przewozonych materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Roboty prowadzic nalezy w oparciu o:

- ,,Wymagania 1 zalecenia dotyczgee konstrukceji mostowych™- GDDP

- PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

- PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.

- PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania

- BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.

PN 88/B-30000 Cement portlandzki

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych- CBPBDIM W-wa

BN-75/8971-06 Skladowanic materialow
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- BN-71/B-8932-01 Zaggszczanie zasypki

- PN-EN 933- 1:2000 [2]- Oznaczanie skladu ziarnowego. Metoda przesiewania

Przystapienie do realizacji prac budowlanych mozliwe bedzie po zapewnieniu bezpieczenstwa
uczestnikom procesu budowlancgo. Podstawowe zasady, ktoérych nalezy przestrzegaé okreslone
zostaly w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 410 ).
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakosc
zastosowanych materialdbw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$é z przedmiarem robot,

wymaganiami ST oraz poleceniami Zamawiajacego.

6. KONTROL A JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagnac
zalozona jakosé robot. Wykonawcea jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt 1 jako$é materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli gwarantujacy wykonanie robdt przy zachowaniu

wymaganej przez Zamawiajacego jakosci.
6.2. Kontrole prowadzone przez Zamawiajacego.

Do celéw kontroli jakosei 1 zatwierdzenia Zamawiajgey uprawniony jest podokonywania kontroli.

Zapewniona mu bgdzie ze strony Wykonawcey wszelka potizebna do tego pomoc.
6.3. Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajacy zezwoli na uzycie tylko tych materialow, ktore sy dopuszczone do stosowania w
budownictwie na podstawic ustawy z dnia 16 kwictnia 2004 r. ,,O wyrobach budowlanych™ i
posiadajacych:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawic polskich Norm lub aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

- deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normg lub Polska Norma Przenoszaca
Normy Zharmonizowane,

- aprobatg techniczng w wypadku wyrobow dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

Wszystkie stosowane materialy muszg posiada deklaracje whasciwosci uzytkowych (okreslajace ich

parametry fizyczne i wlasciwoscei).

6.4. Dokumenty budowy.

W trakcic robot Wykonawca winien zgromadzi¢ dokumenty:

- dziennik budowy (zalozy¢ takze jezeli nie bedzie obowigzywal w/g przepisow Prawa Budowlanego)

- protokot przekazania terenu budowy,
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- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilnoprawne,

- protokdty odbioru robét (czgsciowe 1 koncowy)

- protokdty narad 1 ustalen,

- protokoty robot zanikowych,

- korespondencje na budowie,

- atesty, certyfikaty, deklaracje wlasciwosei uzytkowych, instrukeje obshugi 1 gwarancje na materiaty
1 urzadzenia montowane podczas budowy.

6.5. Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigeie ktoregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenic w
formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne i przedstawione

do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

Sporzadzany w przypadku wystgpienia robodt dodatkowych nie yjetych w przedmiarze robdt.
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robat.

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres robot wykraczajacych poza zakres prac wymienionych
w przedmiarze robdt 1 ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru dokonuje Wykonawea
przy udziale Zamawiajacego. O zakresie obmierzonych robdt i o terminie obmiaru wykonawca

zawiadomi Zamawiajacego ci najmniej 3 dni przed tym terminem.
7.2 Zasady okreslania ilosci materialow.

Obmiaréw dokonywaé nalezy zgodnie z zasadami przyjetymi w katalogach nakladéw rzeczowych

zastosowanych do sporzagdzania kosztorysow szczegotowych.
7.3 Czas przeprowadzania odbioru.
Obmiary bedg przeprowadzane w czasic umozliwiajacym stwierdzenie faktycznie wykonanych prac.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosei od ustalen roboty polegaja odbiorowi :
- czgéciowemu
- ostatecznemu (konicowemu)

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1 Odbior robot: czeSciowy i ostateczny (koncowy)
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8.1.1 Odbior czgsciowy dotyezye bedzie prac zanikowych (ulegajacych zakryciu) i fragmentow
(czgsel) drogi juz wykonanych wezesniej. Polegad bedzie na odbiorze prac przez inspektora nadzoru
inwestorskiego 1 potwierdzeniu ich wpisem do dziennika budowy, po wezesniejszym zgloszeniu przez
kierownika budowy, ze strony Wykonawcy. Bedg to wszystkie kolejne elementy warstw nosnych
korony drogi, mijanek 1 zjazdéw, ulegajace kolejno zakryeiu przez warstwy lezgee wyzej. Odbierane
beda kolejno wykonywane odcinki warstw nosnych. Za kazdym razem sprawdzane beda: stopien
zageszezenia, no$nosé warstw, szerokosé i ich grubosé, spadki poprzeczne 1 podluzne oraz rdwnosé
zgodnic z p. 1.3.1. Nie wolno prowadzi¢ robdt budowlanych na danej warstwie, bez odbioru przez
Inspektora Nadzoru, poprzedniej zakrywane] warstwy, potwierdzenia tego odbioru w dzienniku
budowy, gdzie takze mozna wpisa¢ wyniki pomiardw stopnia zageszezenia 1 noénosci 1 bez
sporzagdzenia protokdtu prac zanikowych. Nalezy obowiazkowo  sporzadzié protokély robot
zanikowych 1 ulegajacych zakryciu jak réwniez protokély robot na nawierzchnie. (jak w p. 1.4).
Odbidr czgsciowy, moze takze dotyczy¢ czgéei drogi, na ktorej wykonano juz komplet prac i moze on
poshuzy¢ do czesciowego rozliczenia finansowego, migdzy Wykonawca, a Zamawiajacym , jezeli taka

forma rozliczenia dopuszczona bedzie w warunkach umowy.

8.1.2 Odbidr ostateczny (koncowy) polega na finalnej ocenic rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilosei, jakosci 1 wartosei. Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowosé do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcey. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
oceny jako$ciowe] na podstawie przedlozonych dokumentow i wezesniejszych protokolow z robot
zanikowych, odbioréw czesciowych 1 na nawierzchnig, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robdt z przedmiarem robot 1 zgodnosei szerokosci (drogi, zjazdéw 1 mijanck), spadkéw, promieni
hukow zjazdow, diugosci drogi i dlugosei poszezegdlnych zjazdow. Przy odbiorze koncowym zostanie
sprawdzona sumaryczna grubosé warstw konstrukcyjnych drogi co 500m2. W przypadku gdy roboty
nic bgdg gotowe do odbioru ostatecznego (koncowego), komisja w porozumieniu z Wykonawcy
wyznaczy termin wykonania robdt poprawkowych 1 robdt uzupelniajacych oraz ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robodt poprawkowych 1

uzupehiajgcych, komisja przerwic swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

UWAGA! Wszystkie odkrywki, otwory pomiarowe (i ich ponowne zakrycie- uzupelnienie
warstw konstrukcyjnych) przy odbiorze koficowym oraz przy odbiorach czesciowych i robot
zanikowych, zostana wykonane przez Wykonawce (przy pomocy jego robocizny i sprzetu) i na
jego koszt. Wykonawca musi uwzglednié te koszty w swojej cenie ofertowej (i w tzw. kosztach

posrednich).
8.1.3 Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego)

Podstawowym dokumentem poswiadczajgecym dokonanic odbioru ostatecznego robdt jest protokol
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty ( jezeli stosowne
przepisy prawne a w szczegolnosci Prawo Budowlane wymagaja ich sporzadzenia dla zakresu prac
bedacego przedmiotem umowy):
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- Operat kolaudacyjny zawierajacy:

Oswiadczenic Kierownika Budowy.

Opis techniczny z wykonanego zadania.

Dziennik budowy.

Recepty (np. na stabilizacjg, badania laboratoryjne) .

A

Protokoly robét zanikowych, cze¢sciowych 1 protokél z odbioru nawierzehni, wraz z dolaezonymi
wynikami badan przewidzianymi w STWiORB (wedlug p.1.3.1.)

6. Deklaragje zgodnos$ci 1 aprobaty techniczne na wbudowane materialy, deklaracje whasciwoscei

uzytkowych .

8.2 Odbidr pogwarancyjny.

Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigeiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr koncowy bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualne) obicktu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.1 ,,odbidr

ostateczny robot™.
9. Podstawa platnosci.

Podstawa platnosci, jest protokét odbioru robot (czgsciowy lub ostateczny) potwierdzajacy:

1. Zrealizowanie prac nas ktore zostala zawarta umowa o roboty budowlane.

2. Zrealizowanie prac uzupelniajgcych (dodatkowych), ktorych koniecznosé wykonania wynika w
trakcie realizagji zadania, a nic bylo wezeénie) mozliwe ich przewidzenie (np.gruntowna zmiana

warunkow gruntowo wodnych, w czasie od wykonania projektu budowlanego do realizacji robot)

Platnosci podlega kwota zapisana w umowie obejmujgca:

- robocizng bezposrednig wraz z kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami
ubytkow 1 transportu na plac budowy,

- warto$¢ pracy sprzegtu wraz z kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgeymi przepisami.
10. Opis sposobu rozliczenia robot tymezasowych i prac towarzyszacych.

Nie przewiduje si¢ osobnego odbierania i rozliczania tego typu prac. Warto$¢ ich powinna by¢
wliczona w koszt robdt podstawowych (tzw. narzut kosztow posérednich). Szkody wyrzadzone przez

Wykonawce muszg byé naprawione na jego koszt.

11. Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawa do wykonania robot budowlanych.

11.1 Umowa o wykonanie robot budowlanych
11.2 Przedmiar robot, dokumentacja projektowa, ninigjsza STWiORB

11.3 Oferta 1 kosztorys ofertowy Wykonawcy
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11.4 Aprobaty techniczne i deklaracje wlasciwosdci uzytkowych- dla zastosowanych materialow
11.5 Obowigzujace normy europejskie, polskie 1 branzowe oraz warunki techniczne wykonania 1
odbioru robdt budowlanych i instalacyjnych
11.6 Ogodlne wytyezne, zalecenia i instrukcje stosowania wyrobdw wydane przez ich producentow
11.7 Przepisy prawne dotyczace BHP, Prawa Pracy, Ochrony Srodowiska i Ochrony
Przeciwpozarowe;:

Dz.U. z 2003r. Nr 169, poz.1650

Dz.U. z1977r. Nr 7, poz.30

Dz.U. z 2000r. Nr 26, poz.313

Dz.U. z 2004r. Nr 180, poz.1860

Dz.U. z2005r. Nr 116, poz.972
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